Unterschiede im RC-Setup zwischen SBL-Micro und SBL-Mega

· Beim Setup im Modus4 (Drehzahlregelung) kann unter 4 Drehzahlbereichen gewählt werden.
Sollte beim späteren Betrieb der Motor trotz geringem Knüppelausschlag zu hoch drehen, muss ein kleinerer Bereich gewählt werden.
Falls andererseits trotz Vollausschlag die Drehzahl zu gering ist (obwohl genug Leistung vorhanden ist), sollte auf einen höheren Bereich gewechselt werden.
Neben den 4 Bereichen beim RC-Setup kann per PC eine stufenlose Einstellung vorgenommen werden.
Der Initierungslauf entfällt somit. Der Vorteil liegt auch darin, dass per RC-Setup reproduzierbare Einstellungen vorgenommen werden können.
Richtwerte:
 
- Bereich 1 für langsame 2-Poler
 
- Bereich 2 für schnelle Niedrigpol-Motoren
 
- Bereich 3 für langsame Vielpoler
 
- Bereich 4 für schnelle Vielpoler (CD-ROMs usw.)

· Nach dem Car-Modus (6), kommt jetzt auch noch der Lipo-Modus.
Dieser Modus muss einem der 6 anderen Modi nachfolgen, wenn Lipos verwendet werden.

· Der Mega8 wird mit einem Standard-Setup im Modus1 geliefert.
Zum Anpassen an die jeweiligen Knüppelwege sollte aber später ein RC-Setup durchgeführt werden.

